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ROBORDOER

Designacdo do projeto | ROBORDER - autonomous swarm of

heterogeneous RObots for BORDER surveillance

Cadigo do projeto | Grant Agreement no 740593

Objetivo principal |

— Desenvolvimento de um sistema de vigilancia de fronteira com robds
moveis nao tripulados incluindo veiculos aéreos, de superficie de agua,
subaquaticos e terrestres, capazes de funcionar autbnomos e em conjunto.

Data de inicio | 01-05-2017 Data de conclusao | 30-04-2020
Custo total investimento | € 8.997.781,50

Apoio financeiro da Unido Europeia | € 7.999.315,82

Principais atividades a realizar|
- Desenvolvimento de:
- Dispositivos de detecao
- Sensores moveis personalizados

- Infraestrutura de comunicacdo e integracao para as LEA (Law

Enforcement Agencies)

Mais informacdes em: roborder.eu




