
 

 
 

 

 

Designação do projeto | ROBORDER - autonomous swarm of 

heterogeneous RObots for BORDER surveillance 

Código do projeto | Grant Agreement no 740593 

 

Objetivo principal| 

- Desenvolvimento de um sistema de vigilância de fronteira com robôs 
móveis não tripulados incluindo veículos aéreos, de superfície de água, 
subaquáticos e terrestres, capazes de funcionar autónomos e em conjunto. 
 
 

Data de início | 01-05-2017    Data de conclusão | 30-04-2020 

Custo total investimento | € 8.997.781,50 

Apoio financeiro da União Europeia | € 7.999.315,82 

 

Principais atividades a realizar| 

- Desenvolvimento de: 

- Dispositivos de deteção 

- Sensores móveis personalizados 

- Infraestrutura de comunicação e integração para as LEA (Law 

Enforcement Agencies) 

 

Mais informações em: roborder.eu 


